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1. Systemrandsymmetrische Teilsysteme sind natürlich immer ontische 

Transgressionen, in der Regel, etwa bei gleichzeitig adessiven und exessiven 

Balkonen, sind sie jedoch nicht symmetrisch relativ zum Systemrand. Ferner 

treten sind nicht nur bei R[S, U] innerhalb von S* = [S, U, E] (vgl. Toth 2015) 

auf, sondern auch eingebetteten Teilsystemen TS ⊂ S, wo wir bislang von onti-

schem Enjambement gesprochen hatten. 

2.1. R[S, U] = R[U, S] 
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2.2. R[TSi, TSj] = R[TSj, TSi] 

2.2.1. Horizontalität 
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2.2.2. Vertikalität 
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